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Mensajes del sistema
Error Descripcion Componentes | Texto de mensaje Causa / medidas Efectos
1 Subtension durante el arranque F H,L, SubtensiQn Controlar la tensién de la bateria; cargar | No es posible conducir.
del sistema F-AC, H-AC INST. ELECTRICA la bateria; comprobar la conexion de ca- | Reduccién de la potencia
bles hacia el mando; controlar el fusible | de marcha y elevacion.
de la corriente principal; controlar el con- | Simbolo de aviso “Atencién®
tactor principal; cambiar la parte de parpadea (ELSE-CHECK).
mando; cambiar el componente;
(limite Uy = 80V: Upt <64V 6 Ugng <
56V
limite Uy = 48V: Uy, <34V 06
Ucong < 34V
limite Uy = 24V: Upy <17V)
2 Sobretension F, H,L, Sobretension Controlar tension de la bateria; cambiar | Ninguna funcién de marcha
F-AC, H-AC MANDQ DE parte de mando; cambiar componente; |y ninguna funcion hidraulica
BATERIA (limite Uy = 80V: Upgt > 92V Simbolo de aviso “Atencion”
limite Uy = 48V: Upyt > 62V parpadea (ELSE-CHECK).
limite Uy = 24V: Uy, > 28 V)
3 Limite de temperatura de los F, H, L, MANDO DE Controlar el sensor y las conexiones de | Reduccion de la potencia
mandos F-AC, H-AC TEMPERATURA cables; dejar que se enfrien los mandos; | de marcha y elevacion.
> 80°C (>70°C MP1510C) o controlar funcionamiento del ventilador, | Simbolo de aviso “Atencién”
so6lo en caso de ACS: mejorar el enfriamiento. parpadea (ELSE-CHECK).
Informacion a temp. > 85°C Calentar el mando, trabajar con poten-
Error a temp. > 115°C cia minima hasta que el mando se haya
Error a temp. <-20°C calentado.
4 Parada de emergencia activada F ALIMENT. TENSION Aviso de advertencia El freno se activa, imposible
durante la marcha (U <20V MP1510C) conducir la maquina.
5 Sobretensién F, F-AC, H-AC |INST. ELECTRICA Comprobar conexion de cables hacia la | El freno se activa, no es

bateria; comprobar bateria; cambiar
parte de mando; cambiar componente;
(limite para retractiles Uy > 62 V
limite para MP1510C: U > 32 V)

posible conducir la
maquina.
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6 Rotura de cable: C,12,13,14,15, | CONTROLER Controlar tensién de la bateria; cambiar | Marcha interrumpida, sim-
encoder valores prescritos de FS encoder de valores prescritos de bolo de aviso “Atencion®
marcha marcha; Canion / cambiar la interface parpadea (ELSE-CHECK).
Funciones hidraulicas se
pueden ejecutar.
7 Interruptor de llave F,F-AC,H-AC | INTERRUPT. LLAVE Aviso de advertencia El freno se activa, imposible
activado durante la marcha (U <13V por 200ms MP1510C) conducir la maquina.
8 2 direcciones de marcha al mis- F-AC, H-AC, C, | INST. ELECTRICA Aviso de advertencia; cambiar inversor | Marcha interrumpida, sim-
mo tiempo MP, S, 12, 13, 15, de marcha; cambiar interface 7 Canion; | bolo de aviso "Atencion®
FS cambiar Multipiloto / Solopiloto. parpadea (ELSE-CHECK).
Controlar el sistema eléctrico en caso de | Funciones hidraulicas se
doble pedal. pueden ejecutar.
9 Interruptor de proteccion por in- 12, FS INST. ELECTRICA Comprobar el interruptor, controlar las
version defectuoso conexiones de cables
10 | Ugond <> Upat s F, H, CONTACTOR PRINC. | Comprobar el contactor principal; com- | Marcha, hidraulica sin fun-
El contactor principal esta agarro- F-AC, H-AC probar la conexion de cables; controlar | cion, simbolo de aviso
tado o no esta abierto L salida pin 2 (ACS) del mando de trac- “Atencion” parpadea
cion; cambiar componente (ELSE-CHECK).
11 Fallo de offset corriente de induci- F,H, L, MANDO Comprobar el cable de corriente princi- | Marcha sin funcién
do o de campo (DC), corriente de F-AC, H-AC pal; cambiar componente
estator (AC); punto de medicion
de corriente
12 | Campo ’'Disable Driver’ defectuo- F, H MANDO Cambiar componente; Marcha, hidraulica sin fun-
so (para DC); F-AC, H-AC para AC: cmprobar la conexién del cable | cion, simbolo de aviso
Etapa final 'Disable Driver’ defec- L de cinta plana; cambiar parte de “Atencion” parpadea
tuosa (para AC) potencia (ELSE-CHECK).
13 | Campo ‘Disable Watchdog’ F, H MANDO Cambiar el componente Marcha sin funcion

defectuoso
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14 |- Contactor principal no cerrado F, H, MANDO / CONTAC- Controlar conexion de cables; controlar | Marcha, hidraulica sin fun-
- Etapa final de campo no se deja F-AC, H-AC TOR PRINCIPAL contactor principal; controlar circuito de | cion, simbolo de aviso
activar (DC) carga, controlar fusible alimentacién del | “Atencién” parpadea

campo; cambiar el componente (ELSE-CHECK).

15 | Campo ‘Disable’ F, H, MANDO Cambiar parte de mando; cambiar Marcha sin funcion
defectuoso; F-AC, H-AC componente
lllegal address L
(para AC)

16 | Regulador de inducido 'Disable F, H, MANDO Cambiar parte de mando (AC); cambiar | Marcha sin funcién
Driver’ defectuoso; reinicializa- F-AC, H-AC componente
cion de software (para AC)

17 | Inducido ‘Disable Watchdog’ F, H MANDO Cambiar componente Marcha sin funcion
defectuoso

18 | DC: la etapa final del inducido no | F, H, F-AC, H- | MANDO Comproar conexion de cables hacia el | Marcha sin funcion
se deja activar AC inducido; cambiar parte de potencia;
AC: una de las 3 fases no se deja L cambiar componente

activar
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19 | Inducido ,Disable” defectuoso; F, H, F-AC ,H- | MANDO Cambiar parte de potencia; cambiar el Marcha sin funcion
cortocircuito etapa final (para AC, componente.
AC). L-AC Puede producirse en combinacion con
En combinaciéon con mandos el error n° 70, en tal caso:
AS4814 Plus, este defecto puede verificar la tension de alimentacion de-
ser provocado por el sensor de tras del contacto del contactor principal;
régimen defectuoso. La rueda del en caso de fallo la tensién es clara-
sensor tiene un desequilibrio o mente inferior a la tensidn de servicio
excentricidad (forma eliptica) o la nominal. Desembornar el polo positivo
holgura entre sensor y rueda de de potencia de los componentes para
sensor es demasiado grande. En poder localizar la causa del error - a ex-
este caso el componente no esta cepcidn del mando de traccion F1, éste
averiado. tiene que permanecer conectado. Un
No es posible eliminar el cortocir- componente somete la tension de prue-
cuito apagando y volviendo a ba a una carga mediante cortocircuito
encender la maquina. interno.
La tension de prueba se genera por la
carga de las baterias del condensador
internas mediante la resistencia a un de-
terminado valor de la tension de
alimentacién del mando.
Verificar el sensor, cambiar el sensor y/o
la rueda del sensor.
20 | Inducido mal conectado F H INST. ELECTRICA Comprobar cable de corriente principal | Marcha sin funcion
hacia el inducido
21 | Sobrecorriente inducido (cortocir- | F, H, F-AC, H- | MANDO/ELECTRICA | Comprobar el cable de corriente princi-
cuito/ ‘High-Side’ defectuoso) AC pal que va al inducido (para CA);
L comprobar el sensor de régimen (para

CA); comprobar la presencia de cargas
estaticas (para CA);

linducido > 360A durante 250ms
(MP1510); sustituir el componente
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22 | Fallo de ‘Watchdog’; Watchdog F, H L M, S, A | MANDO / CANION Puesta a cero (reinicializacion, reset) de | Marcha, hidraulica sin fun-

no funciona 12,13, 14, C, la maquina; cambiar parte de mando; cién, simbolo de aviso
F-AC, H-AC, FS cambiar componente “Atencion” parpadea
(ELSE-CHECK).

23 | Sobrecarga de procesador / ‘In- F, H L M S, A | MANDO / CAN Comprobar la conexién del CANBus; Marcha, hidraulica sin fun-
terrupt’ permanente 12,13, 14, C, controlar enchufe y componente CAN- | cién, simbolo de aviso
Timeout ACS en la conexion del | F.AC. H-AC, FS ION; cambiar componente “Atencion” parpadea
CAN (ELSE-CHECK).

24 | EEPROM no responde / paramet- | F, H, L, 12, 13, 14, | MANDO / CANION Comprobar cable de bateria; controlar | Simbolo de aviso “Atencion®
ros no congruentes / parametros C, Upat; @justar tipo de maquina, ajustar parpadea (ELSE-CHECK).
puestos a valores estandar, suma F-AC, H-AC parametros estandar; cambiar parte de
de comprobacién errénea MEC-freno mando; cambiar componente, borrar el

MFEC-hidr.. FS registro de fallos, modificar los paramet-
" ros, ajustar el cuentahoras, cambiar el
componente

25 | Faltan telegramas: F, H, 14,18 INTERFACE / CAN Comprobar conexion del CANBus; com-
- La interface no es registrada F-AC, H-AC probar conexion de cables para

L activacion de la valv. prop.; controlar fu-

- No hay telegramas provenientes
del controler CAN-Bus

sible 1F8; cambiar interface (12, 14, 18);
cambiar potencidometro de elev., Multipi-
loto, Solopiloto o interface;

MP1510C: la tension falla, el mando se

registra nuevamente, la interface no, el
mando queda bloqueado y espera a la
interface.

Controlar tension de bateria (jbajo
carga!); eventualmente cargar y/o cam-
biar la bateria;

AS2409K: no se ha recibido ningun tel-
egrama de "sefial de vida" durante mas
de 300 ms del controler CAN-Bus; cam-
biar el controler
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26 | Rotura de cable: M, S, 12,13 MULTIPILOTO / Comprobar conexion de cables Elevacion se interrumpe,
- Potenciometro de elevacion SOLOPILOT / simbolo de aviso “Aten-
POTENC. DE ELEV. cion“ parpadea (ELSE-
CHECK),
marcha es posible
27 | Rotura de cable: C,L I3 14 SENSOR ANG. DIR. Comprobar conexién de cables; cambiar | Conducir en marcha lenta,
- Encoder de valores reales de sensor / potenciémetro de angulo de di- | simbolo de aviso “Aten-
direccion; reccion; cambiar Canion / interface; cion“ parpadea (ELSE-
— Carretilla apiladora retractil: cambiar la direccion CHECK), funciones hidrau-
con movimiento de 45° del eje de licas se pueden ejecutar.
direccion ningun flanco del inter- PM2402L a partir de version de software | iEste error causa la parada
ruptor de proximidad. 1.60: de emergencia de las car-
- C')anlon: pargmetrc') Reglstro Configurar el parametro P511 “Modo retllltaslaplladoras
de angulo de direccién activo" o _ retractiles!
tiene un valor equivocado oper’atl'vo correctglmente ¢ 1 = sensor
— Maquinas Junior PM2402L: anal6gico (pptgnmometro),
configuracion erronea del 2.= sensor digital en el motor de
parametro “Modo operativo* direccion
28 | Rotura de cable: C L1314 SENS. ANG. PRE. Comprobar conexién de cables; cambiar | Conducir en marcha lenta,
- Sensor de direccion DIR. sensor de rueda direccional; cambiar simbolo de aviso “Aten-
Canion / interface; cambiar la direccion | cién“ parpadea (ELSE-
CHECK), funciones hidrau-
licas se pueden ejecutar.
iEste error causa la parada
de emergencia de las car-
retillas apiladoras
retractiles!
29 | Rotura de cable: M Valor prescrito de em- | Cambiar el Multipiloto
- Potenciometro de empuje puje
MULTIPILOTO




JUNGHEINRICH Mensajes del sistema 04.09 7 ®
Error Descripcion Componentes | Texto de mensaje Causa / medidas Efectos
30 | Rotura de cable: M Valor prescrito de in- Cambiar el Multipiloto,
- Potencidometro de inclinacion clinacion efectuar Teach-in del Multipiloto
MULTIPILOTO (solo sensor Hall 2003)
31 Rotura de cable: M, S Valor prescrito de Cambiar Multipiloto / Solopiloto, Funciones hidraulicas se in-
- Encoder de valores prescritos desplazador lateral efectuar Teach-in del Multipiloto terrumpen, simbolo de
ZH1 MULTIPILOTO / (solo sensor Hall 2003) aviso ,Atencion” parpadea
- Encoder de valores prescritos FS SOLOPILOTO Controler: controlar / cambiar tecla (ELSE-CHECK),
elevacion / descenso inicial marcha es posible.
32 | Rotura de cable: M, S MULTIPILOTO / Cambiar Multipiloto / Solopiloto, Funciones hidraulicas se in-
- Encoder de valores prescritos SOLOPILOTO efectuar Teach-in del Multipiloto terrumpen, simbolo de
ZH2 (solo sensor Hall 2003) aviso ,Atencion” parpadea
(ELSE-CHECK),
marcha es posible.
33 | Rotura de cable: M, 18 MULTIPILOTO Cambiar el Multipiloto
- Encoder de valores prescritos
ZH3
34 | CANBus defectuoso F,H,L,M, S, A, | CAN-BUS Comprobar conexion al CANBus; cambi- | Marcha, hidraulica sin fun-
12,13, 14, 15, C, ar el componente perturbador; controlar | cion, simbolo de aviso
F-AC, H-AC resistencias finales "Atencion” parpadea
FS (ELSE-CHECK). Sélo es
guardado en el libro (regis-
tro) de fallos (a partir de
2004).
35 | Ninguna pos. cero de marcha; te- 12,13, 14, C REPOSO MARCHA Aviso de advertencia; comprobar el con- | Marcha es interrumpida,
cla de hombre muerto y pedal FS troler; contacto flojo en la alimentacion | simbolo de aviso “Aten-

acelerador activados al encender
la maquina

de la interface (12V); controlar Canion;
controlar sist. eléctr. en caso doble
pedal

cion“ parpadea (ELSE-
CHECK),

funciones hidraulicas se
pueden ejecutar.
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36 | Ninguna pos. cero de elevacién M, 12, 13,FS POS. REPOSO ELEV. |Aviso de advertencia; comprobar el en- | Funciones hidraulicas se in-
coder (transmisor) de valores prescritos | terrumpen, simbolo de
de elevacion aviso “Atencion” parpadea
(ELSE-CHECK),
marcha es posible.

37 | Ningun valor prescrito (tedrico) L MANDO / CAN Comprobar encoder de valores prescri-
del angulo de direccion tos de direccion; comprobar conexion

con CANBus; verificar parametro "Tipo
de direccién"; cambiar componente (15)

38 | Componente no responde, los F H, L, 12, 13,14, | MANDO /CAN Controlar la conexion y la tensién del Marcha, elevacion sin fun-
autochequeos no han sido C,A M,S,F- CAN-Bus; controlar codificacion del in- | cién, simbolo de aviso
concluidos. AC, H-AC terruptor DIL 7 (MP1510); ¢supervision | “Atencion” parpadea

del mando de direccién activada? (ELSE-CHECK).
(AS2412F); controlar codificacion de
ACS; cambiar componente

39 | Tipo de maquina no es F, H,L, 12,13, 14, | TIPO DE MAQUINA Ref. a 1. Ajustar el tipo de maquina
congruente. 15, A, M, Ref. a 2. Comprobar el interruptor (inter-
1. En la fase de autochequeo se F-AC, H-AC ruptor de llave), eventualmente

detect6 que por lo menos un
componente tiene como
parametro un tipo de maquina
equivocado.

. Durante el funcionamiento de

la maquina se detecto un tipo
de maquina equivocado; cau-
sado por contactos flojos en
las conexiones de la aliment-
acion de tension.

cambiarlo o eliminar el contacto flojo en
las conexiones de enchufe de las ten-
siones de alimentacion.

Ajustar el tipo de maquina.
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40

Sobretemperatura del motor
Durante el servicio sobretemper-
atura del motor de traccién: temp.
> 150°C y velocidad de marcha <
1km/h

En caso de ACS:

Informacion a temp. > 145°C
Error a temp. > 165°C

L,FH
F-AC, H-AC

TEMPERAT. MOTOR

Aviso de advertencia; controlar sistema
de sensores del motor y las conexiones
de cables; comprobar el motor; ¢ freno
del motor de traccion abierto?

Reduccién de la potencia
de marcha y elevacion.
Simbolo de aviso “Atencién”
parpadea (ELSE-CHECK).
En caso de activar la direc-
Cion parpadea solo el
simbolo de aviso.

41

Potencidmetro en el iman de
freno

Tensién potenciom. inferior a
0,3V o superior a 2,7V durante
mas de 500ms.

POT. IMAN FRENO

Comprobar potenciémetro; controlar fija-
cion del potencidmetro; comprobar la
conexion de cables

42

- Cortocircuito entre la salida y el
polo positivo de la bateria (EJC,
ELE)

- Activacion del iman de freno:
valor durante 500 ms inferior a
minima diferencia en el poten-
ciometro con el iman activado
(150mV). Ninguna presioén de fre-
nado durante la inicializacion;
otra vez presion de frenado
después de que el iman de
parada de emergencia haya sido
activado

L,F

IMAN DE FRENO

Comprobar la conexién de cables; com-
probar el iman de freno; cambiar
componente

43

Reajustar el freno

AJUSTE DE FRENO

Reajustar el freno; comprobar el
potenciémetro
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44 | - Freno no conectado o linea de L,F DEFECTO FRENO - Comprobar el cableado del freno, Ninguna liberacién
conexion en cortocircuito eventualmente cambiar el freno
- Cambiar el cable del freno; controlar el
- Cable del freno roto potencidometro; controlar la fijacion del
Solo en categoria de direccion 3: potenciémetro;
El driver interno del freno fail
safe’ no puede activar el relé, o Sélo en categoria de direccion 3:
cortocircuito (contacto agarrota- - Controlar salida del driver (controlador)
do) en la salida durante el de freno, verificacion de plausibilidad del
chequeo de arranque contacto de conmutacion, cambiar com-
ponente de direccion.
45 | Demasiados impulsos del encod- L,15 VOLANTE Comprobar conexion de cables; cambiar
er de valores prescritos de rodamiento incrementador; cambiar
direccion: componente
Contacto flojo o radiacion pertur-
badora. Se registraron mas de
255 impulsos dentro de 100ms
46 | Encoder de valores prescritos de L,15 VOLANTE Comprobar conexion del soporte del
direccion mal conectado sensor; comprobar conexion de cables
AS4803L: se registraron mas de AS4803L: comprobar la entrada de
3 impulsos en una direccion y identificacion del volante.
mas de 3 impulsos en la otra den-
tro de 100ms.
47 | Ningun impulso del encoder de L,I15 VOLANTE Comprobar conexion de cables; cambiar | Ninguna liberacion

valores prescritos de direccion
Volante ETVQ sin impulsos del
1°" rodamiento incrementador. El
motor paso a paso registré mas
de 10 impulsos, el rodamiento in-
crementador, sin embargo,
registr6 menos de 3 impulsos
dentro de 200ms

rodamiento incrementador; cambiar
componente
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48 | Incompatibilidad con el parametro L TIPO DIRECCION Ajustar tipo de direccién correctamente
"Tipo de direcciéon” ETVQ: comprobar el acoplamiento al
Volante ETVQ sin impulsos del motor paso a paso, apretar los tornillos
motor paso a paso del 2° rodami- prisioneros.
ento incrementador. El
rodamiento incrementador regis- Controlar el funcionamiento de ambos
tr6 mas de 10 impulsos, el motor canales del encoder de valores prescri-
paso a paso del rodamiento incre- tos, ajustar los parametros estandar asi
mentador, sin embargo, registro como el tipo de maquina.
menos de 2 impulsos dentro de Sustituir el componente defectuoso.
200ms
49 | Alimentacion CAN defectuosa; AS 2412 Can Bus Tension en el enchufe CAN es superior | jNo es posible conducir la
alimentacién superior a 14V o in- F.H-AC Alimentacion CAN a 14V (cortocircuito en inst. eléctrica, maquina!
ferior a 10V, CAN o rodamiento componente)
incrementador no alimentado
correctamente
50 | Multipiloto NRG rotura de cable M Encoder de valores Verificar el cableado del Multipiloto, No es posible conducir la
Inclinador horizontal prescritos horizontal parametro 540 puesto a 1 por maquina ni efectuar mov-
equivocacion imientos de elevacion.
51 | Teach-In: potenciémetro de val- L Ajuste erréneo Repetir el Teachin; comprobar conexién
ores reales de direccion AJUSTE de cables; comprobar el potenciometro;
cambiar componente
52 | Teach-In: potenciémetro del iman L Ajuste erréneo Repetir el Teachin; comprobar conexién
de freno AJUSTE de cables; comprobar el potenciometro;
cambiar componente
53 | Teach-In: potenciometro de val- L Ajuste erréneo Repetir el Teachin; comprobar conexion

ores prescritos de direcciéon

AJUSTE

de cables; comprobar el potenciometro;
cambiar componente
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54 | Rotura de cable motor L,F,H ROTURA CABLE MOT | Comprobar conexién de cables; com-
Rotura de cable motor durante el probar las lineas del sensor de
chequeo de arranque temperatura; cambiar componente;
ETVQ: valor de tension para la cambiar el motor
temperatura inferior a 0,3V o su-
perior a 2,7V
55 | Cortocircuito motor; corriente de- | L, F-AC, H-AC | CORTOCIRC. MOTOR | Comprobar conexién de cables; cambiar | Paro del motor de traccion,
fectuosa; etapa final defectuosa el motor; cambiar componente paro del motor hidraulico,
simbolo de aviso “Aten-
cion“ parpadea (ELSE-
CHECK).
56 | Motor o encoder de valores re- L,FH MOTOR POL. INV. Comprobar conexion del motor; compro-
ales conectados de forma bar el potenciometro de valores reales;
incorrecta AC: fases L1, L2 o L3 intercambiadas en
el motor
57 | Ninguna modificacién del angulo L,FH ACTIVACION DIR. Comprobar motor; comprobar el poten-
real ENCODER DE VAL- ciometro de angulos reales; eliminar el
El motor no se mueve a pesar de ORES REALES bloqueo mecanico de la rueda;
la sefal de mando AS4803L: comprobar el rodamiento in-
crementador; cambiar componente,
encoder de valores reales, rotura de ca-
ble, controlar las senales
PM2402L: comprobar modo operativo
58 | Valor real del ang. de dir. oscila L ANGULO DIRECCION | Controlar el encoder de valores reales

ETVQ: no fue posible llegar a la
marca de referencia 0° dentro de
5 seg. 0 no se alcanzd un seg-
mento valido. El motor de la
direccion no se mueve

(en el motor de la direccion)
Comprobar motor de direccion, fusibles
y rodamiento incrementador; eliminar el
bloqueo mecanico de la rueda; controlar
la distancia respecto al interruptor de
proximidad.
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59 | Valor prescrito del angulo de di- L Encoder de valores Comprobar potencidémetro de valores
reccion oscila prescritos del angulo prescritos (en la barra timén)
de direccion
ANG. DIR. PRESCR.
60 | El eje de direccidn no sigue el L ACTIVACION DIR. Comprobar mecanica del eje de direc-
movimiento del volante cion; controlar la cadena y la tensién de
Desviacién de regulacion > 15° la cadena; comprobar motor; comprobar
para 100ms. La rueda gira mas la fijacion del encoder de valores reales;
de 5° sin modificacion del valor
prescrito del volante, menos de Controlar el bandaje, cambiar la rueda si
2° por seg. tras alcanzar la pos- €s necesario.
icion prescrita.
Bandajes demasiado deforma-
dos, el valor real no puede seguir
el valor prescrito.
61 Fallo de etapa final L MANDO Cambiar el mando
62 | Fallo de etapa final L MANDO Cambiar el mando
63 | Tension de alimentacion del sen- L,F-AC,H-AC | MANDO La alimentacién de 12V no se encuentra
sor fuera del siguiente rango: dentro del rango de valores valido. Su-
pervisiar si la alimentacién de 12V del
AS4803L: sensor es superior a 15V o inferior a
<10V 6> 16V 11V; apagar y volver a encender el man-
do; eventualmente cambiar fusible y
mando.
64 | Versién de software distinta L MANDO Distintas versiones de software en los
AS4803L del ETV-Q. Instalar software
de version idéntica en los médulos.
65 | Multipiloto NRG, rotura de cable M Interruptor centro, Verificar el cableado del Multipiloto, No es posible conducir la

desplazador lateral en el centro

desplazador central
MP

parametro 540 puesto a 1 por
equivocacion

maquina ni efectuar mov-
imientos de elevacion.
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66 | Multipiloto NRG, rotura de cable M Interruptor 180-360, Verificar el cableado del Multipiloto, No es posible conducir la
conmutacion de direccién 180°/ conmutador MP 180°/ | parametro 543 puesto a 1 por maquina ni efectuar mov-
360° 360° equivocacion imientos de elevacion.

67 | Encoder de valores prescritos M Transm. val. pr. dir. Verificar la tecla en el Multipiloto, valores | No es posible conducir la
Multipiloto NRG. El inversor de marcha MP en la ventana Teach-in MP de Judit, maquina ni efectuar mov-
marcha del Multipiloto se atasca efectuar un nuevo Teach-in de valores | imientos de elevacion.
durante el arranque del sistema

68 | Rotura de cable del interruptor de 12,13, 14, 15 HOMBRE MUERTO Comprobar conexion de cables hacia in-
seguridad terr. de seguridad (hombre muerto, int.

de asiento); cambiar interr. de seguridad

69 | Activacion simultanea de ele- 12,15, FS INTER. ELEV. /DESC. | Comprobar conexion de cables; com-
vacién y descenso probar interruptor

70 | Un componente no responde al F-AC, H-AC, M, | AUTOTEST Comprobar los indicadores (LED) del Marcha, hidraulica sin fun-
autochequeo o responde S, A, componente basico; tener en cuenta los | cion, simbolo de aviso
errbneamente 12, C demas mensajes de error de la tarjeta “Atenciéon” parpadea

basica; comprobar los enchufes y las
conexiones de cable; comprobar la ten-
sién de alimentacion detras del contacto
del contactor principal, en caso de fallo,
la tension es claramente inferior a la ten-
sion de servicio nominal. Desembornar
el polo positivo de potencia de los com-
ponentes para poder localizar la causa
del error. Un componente somete la ten-
sion de prueba a una carga mediante
cortocircuito interno.

La tensién de prueba se genera por la
carga de las baterias del condensador
internas mediante la resistencia a un de-
terminado valor de la tensién de
alimentacion del mando.

(ELSE-CHECK).
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71 | Rotura de cable del potenciomet- 12, FS POTENC. DESCENSO | Comprobar conexion de cables; cambiar
ro de descenso potenciémetro de descenso; cambiar
Multipiloto; cambiar interface
72 | Ninguna pos. cero de descenso 12, FS REPOSO DESCENSO | Aviso de advertencia; comprobar encod-
er de valores prescritos de descenso
73 | Salida de valvula de la interface 12 SALIDA VALVULA Aviso de advertencia; comprobar salidas
defectuosa de las valvulas
74 | Salida de valvula de la interface 12 INTERFACE DEFECT | Cambiar el interface
defectuosa
75 | Valvula proporcional no consume 12,14,C VALV. PROPORC. Comprobar conexion de cables; com- Simbolo de aviso “Atencién®
corriente probar valvula proporcional; cambiar parpadea (ELSE-CHECK).
¢ Multipiloto correcto? interface / Canion; cambiar valvula
proporcional
76 | Cortocircuito en la valvula 12, 14C VALV. PROPORC. Comprobar conexion de cables; com- Simbolo de aviso “Atencion®
proporcional probar valvula proporcional; cambiar parpadea (ELSE-CHECK).
interface / Canion; cambiar valvula
proporcional
77 | Rotura de cable del pulsador 12, ROT. CABLE TECLA | Comprobar conexion de cables; cambiar
pulsador; cambiar interface
78 | Pulsador y controler activados 12 TECLA/CONTROLER | Aviso de advertencia: comprobar conex-
simultaneamente i6n de cables; cambiar pulsador;
cambiar interface
79 | Pulsador y hombre muerto activa- 12 TECLA/HOM. Aviso de advertencia: comprobar conex-
dos simultaneamente MUERTO i6n de cables; cambiar pulsador;
cambiar interface
80 | 2 direcciones de pulsacion al mis- 12 INST. ELECTRICA Comprobar conexion de cables; cambiar

mo tiempo

pulsador; cambiar interface
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81 | Parametros de ambos mandos de F, F-AC PARAM. ERRONEO Ajustar los parametros nuevamente No es posible conducir
traccion no son idénticos (mandos de traccion EFG)
82 | Rotura de cable del sensor 12 INST. ELECTRICA Altura de seguridad: comprobar conex-
i6n de cables; cambiar pulsador;
cambiar interface
83 | 2 componentes iguales son reg- F, H, 14, F-AC |INST. ELECTRICA Verificar codificacion de componentes; | No es posible conducir
istrados en la maquina, p.ej. L-AC comprobar conexién de cables; cambiar
AS4803L: la tension de interrup- componente
tor de llave no puede ser
asignada al componente Elle_1,
Elle_2 ni Elle_3
84 | Sensor de réegimen defectuoso F.H,L-AC SENS. RPM MARCHA | Controlar sensor de régimen; el rodami- | Marcha es interrumpida,

(marcha)

0 AS4803L:

- Se registré una modificacion de
régimen de 50% dentro de 4ms;
- el régimen de referencia es infe-
rior a la mitad del valor del
régimen prescrito;

- el motor de la direccién esta
bloqueado;

- deteccion de interrupcion: en
caso de que se reduzca un valor
de sensor valido dentro de 4ms a
cero y permanezca 50ms en este
valor sin generar nuevamente un
valor valido.

¢ PM2402L/2 a partir de V1.60:
- demasiados impulsos en el en-
coder 3 del motor de direccion

ento incrementador resbala; comprobar
conexion de cables; cambiar sensor de
régimen (n.d.r.); cambiar componente

Comprobar el tendido de cables, jno
tenderlos junto con las lineas de alimen-
tacion del motor!

detener la elevacion,
simbolo de aviso “Aten-
cion“ parpadea (ELSE-
CHECK), funciones hidrau-
licas son posibles.
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85 | Subtensién de la potencia de sali- F.H-AC SIST. ELEC. MAR. Conectar/desconectar la maquina; Marcha, hidraulica sin fun-
da durante la marcha/direccion; la L-AC controlar la bateria; comprobar conexién | cion, simbolo de aviso
tension del condensador baja a de cables de la bateria; controlar el fusi- | “Atencion” parpadea
30V (48V) durante 0,5 segundos. ble; comprobar las conexiones de (ELSE-CHECK).
potencia; cambiar componente
86 Régimen no admisible, cambios F,H-AC REGIMEN Comprobar el cableado; sustituir el sen-
de forma repentina y variable: L-AC INADMISIBLE sor de régimen; sustituir el componente;
(z)ﬁzifeorgg:s%eesgsr?slg? (?pz:;es:r?is- ¢,Son correctos los valores de
q | | impulsos (8 6 64 impulsos/
sor de valores reales). revolucion)?
Régimen no admisible, cambios L REGIMEN Comprobar el cableado y las conexio-
de forma repentina y variable: INADMISIBLE nes, comprobar el tendido de cables
— PM2402L/2 a partir de V1.60: (jno tender al lado de los cables de ali-
PM2402z: el transmisor de valo- mentacion del motor!); cambiar el
res reales del motor de direccion sensor.
produce sefiales incorrectas
87 | Linea del sensor interrumpida F-AC Sistema eléctrico La linea del sensor esta interrumpida, el
AS4803L: ninguna caida de ten- L-AC INTERRUPCION motor absorbe la maxima corriente y
sién en una resistencia de MFEC freno RODAMIENTO INCR. | empieza a zumbar. Comprobar las
medicién interna de 100 ohmios lineas de los sensores.
MFC freno: sensado del n.d.r. de
las ruedas de carga
88 | Sensor de régimen defectuoso H SENS. RPM ELEVAR | Controlar sensor de num. de revolu- Hidraulica interrumpida,
(hidraulica) con AS4814H (AS4814H) ciones; controlar conexion de cables; simbolo de aviso “Aten-

cambiar el sensor; cambiar el
componente

cion“ parpadea (ELSE-
CHECK), marcha es
posible.




JUNGHEINRICH Mensajes del sistema 04.09 18 ®
Error Descripcion Componentes | Texto de mensaje Causa / medidas Efectos
89 | Subtensién en la potencia sum- H SIS. ELEC. HIDR. Controlar la bateria; controlar la conex- | Reduccién de la potencia
inistrada por la hidraulica i6n de los cables de bateria; controlar el | de marcha y elevacion, sim-
fusible; cambiar el componente bolo de aviso “Atencion®
parpadea (ELSE-CHECK).
90 | Marcha con el freno de mano C INST. ELECTRICA Controlar interruptor del freno Simbolo de aviso “Atencién”
activado electromagnético parpadea (ELSE-CHECK).
91 Tension de 24 V fuera de las tol- C INST. ELECTRICA Controlar la alimentacion de tension; En caso de advertencia par-
erancias controlar la conexién de cables padea solo el simbolo de
Informacion a temp. <17 V aviso “Atencion® (ELSE-
Error atemp. <15V CHECK); en caso de defec-
to la maquina se queda
parada.
92 | Un componente equivocado es M, S, A INST. ELECTRICA Controlar Masterpiloto/Solopiloto; com- | Marcha, elevacion sin fun-
registrado por Canion probar la indicacion en pantalla; cambiar | cién, simbolo de aviso
el componente; controlar puente de pin | “Atencién” parpadea
2apin6en XB 27y XB 44 (ELSE-CHECK).
93 | Condensadores de la unidad F H,C INST. ELECTRICA Controlar circuito de carga, contactor Marcha, elevacion sin fun-
ACS no son cargados principal no responde, controlar tension | cién, simbolo de aviso
del bus, controlar transformador de ten- | “Atencién” parpadea
sion, fusibles y juego de cables, cambiar | (ELSE-CHECK).
el componente
94 | Fallo SDO F H, C FALLO SDO Software no es compatible, controlar la | Marcha, elevacion sin fun-
version del software, cargar el software | cion, simbolo de aviso
nuevamente; controlar puente de pin 12 | “Atencion parpadea
a pin 13 en XB 41. (ELSE-CHECK).
95 | Fallo de cédigo del conector (Pin) C FALLO COD. PIN Cdédigo de conectores de los componen- | Marcha, elevacion sin fun-

tes no es idéntico

cion, simbolo de aviso
“Atencién” parpadea
(ELSE-CHECK).
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96 | Ninguna posicion cero del Mas- M,S Posicion de reposo sis- | Controlar el Masterpiloto/Solopiloto; fun- | Funciones hidraulicas se in-
terpiloto/Solopiloto de la tema hidraulico ciones elevar, bajar, inclinar, ZH1, ZH2, | terrumpen, simbolo de
hidraulica MASTER/ ZH3, tecla de bocina no estan en pos- | aviso “Atenciéon” parpadea
SOLOPILOTO icion cero; (ELSE-CHECK),
cambiar componente marcha es posible.
97 | Segmento fuera del margen de L Mando de direccion El segmento del eje de direccion no esta
tolerancias SEGMENTO dentro del margen de tolerancias.
0 PM2402L/2 a partir de V1.60: DEFECTUOSO
Error de referenciado al encender Comprobar cableado e interruptor de
la maquina, ninguna sefial de proximidad, comprobar la distancia en-
conmutacion del interruptor de tre el interruptor de proximidad y la leva
proximidad (NS) o exceso del de contacto en el eje de direccion.
tiempo previsto
98 | La posicién del rodamiento incre- L Mando de direccion Comprobar el cableado.

mentador y del interruptor de
proximidad (segmento) difiere en
mas de 1,1°. En la puesta en
marcha de la maquina el sentido
de giro de los sensores del volan-
te esta invertido respecto a la
conexion de potencia del motor y/
0 a los sensores del motor de
direccion.

¢ PM2402L/2 a partir de V1.60:
Error de referenciado durante el
funcionamiento, sefal de conmut-
acioén no esperada del interruptor
de proximidad

POSICION DIFIERE

Comprobar cableado e interruptor de
proximidad, comprobar la distancia en-
tre el interruptor de proximidad y la leva
de contacto en el eje de direccidon
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99 | CANBus defectuoso; F.H,M,S A, CAN-BUS Controlar conexion de cables, controlar | Marcha, hidraulica sin fun-
driver del CAN-Bus parcialmente 13, 14, C las resistencias terminales, incorporar cién, simbolo de aviso
desactivado medidas antiinterferencias (desparasita- | “Atencion parpadea

je) en la maquina (ELSE-CHECK).

100 | Versiones de software NRG de M Software del Multipiloto | Cambiar pieza de componente por la re-
piezas internas de componentes spectiva componente, ya que por &l mo-
no conaruentes mento no es posible efectuar ,flashes

9 en el campo.
101 | Error de entrada/salida ISM Entrada/salida ISM Controlar E/S, eliminar error de contacto, | Es indicado en el display

controlar tension de servicio, cambiar el
encoder (transmisor) externo
Informacion de indices en el display:
a--- Sensor 1 proporciona valores a pe-
sar de no estar definido. Verificar los
parametros 11-17.

b--- Sensor 2 proporciona valores a pe-
sar de no estar definido. Verificar los
parametros 20-26.

c--- Sensor 3 proporciona valores a pe-
sar de no estar definido. Verificar los
parametros 29-35.

O uno de los sensores 1-3 proporciona
una tension fuera del rango de 0,5V -
9,5V.

del conductor como error n°®
101.
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102 | Error interno ISM ISM interno Verificar |a tension de servicio. Es indicado en el display
Informacion de indices en el display: del conductor como error n°
a --- Comunicacion defectuosa entre 102

modulo de acceso y grabadora de datos, '
verificar la conexion.

e --- Modulo de radiofrecuencia defectu-
0s0

f --- N° de canal de radiofrecuencia es
"0", tiene que ser otro numero (>0). Veri-
ficar parametro 100.

g --- Potencia de radiotransmisién es "0".
Verificar parametro 101.

h --- N° de cerradura es invalido, cambiar
modulo de acceso.

i --- Sensor de choque defectuoso,
cambiar grabadora de datos.
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103

Error de parametro

ISM

Parametro ISM

Ajustar parametros.

Informacion de indices en el display:

a --- Valor de parametro 5 superior a
param. 6, tiene que ser inferior.

b --- Diferencia de param. 11 es superior
a diferencias de cada una de las etapas
de parametros 12-17.

¢ --- Diferencia de param. 20 es superior
a diferencias de cada una de las etapas
de parametros 21-26.

d --- Diferencia de param. 29 es superior
a diferencias de cada una de las etapas
de parametros 30-35.

e --- Los valores de las etapas de param.
12-17 no son ascendentes.

f --- Los valores de las etapas de param.
21-26 no son ascendentes.

g --- Los valores de las etapas de param.
30-35 no son ascendentes.

h --- Los valores de etapas de choque de
param. 47-49 no son ascendentes.

i --- Los valores de etapas de choque de
param. 50-52 no son ascendentes.

Es indicado en el display
del conductor como error n°
103.

EFG:

Error de parametrizacion de la
combinacion entre modificacion
ZH opcional y funcién de con-
mutador ZH3

EFG:
ERR 103

EFG:
Verificar parametrizacion y, en su caso,
configurarla

EFG:
Imposible ejecutar fun-
ciones hidraulicas

104

El rodamiento incrementador no
emite impulsos durante el ar-
ranque del sistema

FH

RODAMIENTO
INCREMENT.

Controlar rodamiento incrementador y
cable o cambiar el mando

105

Sensor de temperatura del motor
proporciona valores equivocados,
rotura de cable en la linea del
sensor

FH,L

Temp. motor

Controlar conexién del sensor y lineas
de alimentacion; si es posible, cambiar el
sensor, de lo contrario, todo el motor ...
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106 | Sensor térmico del mando pro- FH,L Temp. mando Error interno, cambiar el mando
porciona valores equivocados
107 | Tension interruptor de llave fuera FH,L INST. ELECTRICA Error en la conexion entre mando y Marcha sin funcion.
del margen permisible, MFC-hidr. componente (enchufe Saab) Elevacion sin funcion
codificacién de hardware MFC-freno Direccion sin funcién.
equivocada Contactor principal abierto
108 | Valor de calibracion equivocado FH (MANDO interno) Error interno, cambiar el mando
109 | Pedal de freno defectuoso MFC-freno PEDAL DE FRENO Las sefnales del pedal de freno no son
congruentes (plausibles)
110 | Salida de corriente defectuosa MFC-freno MANDO Comprobar si hay un cortocircuito en las | MFC_hidr.: sin elevacién
MFC-hidr. salidas MFC_freno: sélo marcha
MFC-opcién lenta
111 | El mando de direccion es super- F Control de direccién Comprobar el mando de direccion La marcha no es posible
visado por el mando de traccion Contactor principal abierto
respecto a telegramas de “sefial
de vida“. El mando de traccion no
recibe estos telegramas.
El Can-Bus esta sobrecargado.
112 | El mando de traccion_2 es super- F Mando de traccién Controlar el Can-Bus, medir la resisten-
visado por el mando de cia terminal (60 ohmios)
traccion_1 respecto a telegramas
de “sefial de vida“.
El Can-Bus esta sobrecargado.
113 | El mando de elevacion no envia H MANDO DE Comprobar la tension de mando
telegramas de “sefal de vida” ELEVACION
114 | Ninguna referencia de trayecto de MFC-hidr.. Info 32 ninguna Velocidad de empuje reduc-

empuje al encender la maquina

Referencia de empuje

ida hasta que se hayan
alcanzado los topes una
vez.
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115 | Contactor principal no es congru- F,H,L Contactor princ. Comprobar la conexién de cables. Maquina sin funcién alguna
ente, contactos no cerrados. 7 inverosimil En caso de que se haya producido adi-
Conexion de cable interrumpida, cionalmente el error 19, desembornar la
controlador de contactor principal etapa final puesta en cortocircuito.
defectuoso en el mando de Desconectar el polo positivo de
traccion potencia.

Controlador del mando de la di- Verificar la tensién del controlador

reccion AS4803z averiado. (conectando contra el polo negativo). Si
el valor de medicién es correcto, verific-
ar la bobina del contactor y la mecanica.
Comprobar el mando de la direccién
AS4803z; en caso necesario, cambiarlo.

116 | Tras la accion de flash del soft- FH, Informacion 54 Ajustar el tipo de maquina y desconectar | En el registro de fallos sélo
ware (accion de campo), el MFC-freno y conectar la maquina (esperar aprox. figura el error n°® 116 como
numero de material del software MFC-prop CONFIGURAR TIPO | 35 segundos). En caso necesario, se nota recordatoria de este
ya no es plausible, ademas algu- DE MAQUINA efectuara automaticamente lo siguiente: | proceso y todos los
nos parametros también podrian todos los parametros son ajustados a parametros pueden pon-
ser no congruentes. los valores basicos, el numero de mate- | erse a sus respectivos

rial del software es ajustado a ’plau- valores basicos.
sible’, el registro de fallos es borrado, el

cuentahoras es puesto a cero y en el

registro de fallos figurara la entrada 116.

117 | Posicién de cabina no congru- CANION Posicion de cabina Verificar el potenciémetro de giro, even- | Ninguna liberacién de
ente, valor del potenciémetro tualmente reajustarlo, verificar el MARCHA
giratorio no concuerda con el in- interruptor de 180 grados
terruptor de 180 grados.

118 | El mando de direccion avisa que L Mando de direccion Consultar el display del mando de la No es posible poner en

hay un error

direccion

MARCHA la maquina, la
PARADA DE EMERGEN-
CIA se activa




JUNGHEINRICH Mensajes del sistema 04.09 25 ®
Error Descripcion Componentes | Texto de mensaje Causa / medidas Efectos
119 | Pulsador del sistema de pesaje MFC-freno Tecla defectuosa Controlar cables y pulsador Funcion de pesaje falla

defectuoso

120 | Sensor de presion del sistema de | MFC hidraulica | Sensor defectuoso Controlar cables y sensor Funcion de pesaje falla
pesaje defectuoso

121 | Bateria no bloqueada correcta- F-AC Blogueo de bateria ECR: ¢ chapas de bloqueo insertadas? | Maquina sin funcién alguna
mente CANION Comprobar el interruptor de proximidad

EFG D30: sdlo en caso de bloqueo
automatico de la bateria, comprobar los
sensores en caso de bloqueo o
desbloqueo, comprobar el sistema
mecanico e hidraulico, vehiculo

122 | Fallo de puesta en servicio, Freno MFC Compruebe la Solucione el problema ajustando el tipo | Sin funciones de marcha
el freno magnético esta conexion del freno de | de vehiculo. Aparece el aviso 54 (ajustar
incorrectamente conectado. las ruedas porteadoras | el tipo de vehiculo). Si no se arregla con
El tipo de vehiculo y la curva esto, debe comprobar la conexion de los
caracteristica interna de frenado frenos de las ruedas porteadoras. Se
no se corresponden. debe dotar a la seccion de repuestos de

los equipos de conversion pertinentes.

123 | La codificacion en el enchufe no MFH ERR_MODO Modo operativo erroneo: No es posible la marcha ni
concuerda con la palanca OPERATIVO_NO controlar puentes en el enchufe o la elevacion
multifuncional CONGRUENTE cambiar palanca multifuncional

124 | Sensor amortiguacion del avance | MFC hidraulica | Sensor defectuoso Comprobar la conexion de los cables, La carretilla se traslada a
del mastil (MVD) - 2 canales sustituir el sensor velocidad reducida
incongruente

130 | Sentido de la marcha erréneo M, S ERR + cédigo de nodo | Conmutador del sentido de la marcha Marcha bloqueada

+ codigo de fallo statt inversor de marcha
131 | Comunicacion con caja de TE ERR + cédigo de nodo | Caja de distribucion eléctrica Marcha bloqueada

distribucion eléctrica incorrecta

+ cddigo de fallo

defectuosa,
averia de CAN-Bus
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132 | Comunicacion con ISM incorrecta T, ISM ERR + cédigo de nodo | ISM averiado, Marcha bloqueada
+ cddigo de fallo averia de CAN-Bus
133 | Comunicacion con Pluto TP ERR + cédigo de nodo | Pluto defectuoso, Marcha bloqueada
incorrecta + cddigo de fallo averia de CAN-Bus.
134 | Piloto multiple/individual M, S INF + cédigo de nodo + | Piloto multiple/individual accionado o Marcha bloqueada
accionado al arrancar cédigo de fallo tecla pulsada al arrancar el vehiculo.
Apagar el vehiculo, encender el
vehiculo, sin que se accione el piloto
multiple/individual o se pulse una tecla.
135 | El piloto multiple/individual M, S ERR + cédigo de nodo | Comprobar conexiones de piloto Marcha bloqueada
anuncia fallo (fallo de ejes, de + codigo de fallo multiple/individual, cambiar
EEPROM, etc.) componentes.
136 | Fallo en el sistema operativo T ERR + cédigo de nodo | Lectura del registro de mensajes del Marcha bloqueada
(API) + cddigo de fallo sistema para poder detectar el fallo con
precision.
137 | Fallo en la tensién de T ERR + cédigo de nodo | Sobrecarga de la alimentacion de Marcha bloqueada
alimentacion de sensor + 5V + cddigo de fallo tension,
TCU averiado.
138 | Fallo en la tensién de T ERR + cédigo de nodo | Sobrecarga de la alimentacion de Marcha bloqueada
alimentacién de sensor + 8 V + codigo de fallo tension,
TCU averiado.
139 | El watchdog ha activado un T ERR + cédigo de nodo | Incumplido el margen de tiempo dentro | Marcha bloqueada
reinicio (reset) dentro del TCU + cddigo de fallo del software. Fallo del software.
140 | Fallo del software, diversas T ERR + cédigo de nodo | Fallo en el software; nunca debera Marcha bloqueada

causas

+ cddigo de fallo

aparecer en el campo. Lectura del
registro de mensajes del sistema para
poder detectar el fallo con precision.
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141 | Fallo de inicializacion: al menos T ERR + cédigo de nodo | Fallo interno de TCU en transmision de | Marcha bloqueada
un modulo de software no ha + cddigo de fallo parametros.
podido inicializarse
correctamente
142 | Acelerador: fallo de tensién, T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de la Marcha bloqueada
tensién de sefal demasiado alta + codigo de fallo tension de sefial contra alimentacion o a
0 baja masa.
Pedal averiado
143 | Acelerador: fallo en el interruptor, T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de las Marcha bloqueada
la posicidon del interruptor de + codigo de fallo conexiones del interruptor o de la linea
posicion cero no corresponde al de sefal.
valor de la sefal Pedal averiado
144 | Acelerador: fallo durante el T INF + cédigo de nodo + | Valor Teach fuera del rango permitido. Se indica fallo
Teach-In cédigo de fallo Volver a efectuar Teach-In del pedal
acelerador.
145 | Pedal de retorno: fallo de tension, T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de la Marcha bloqueada
tensién de sefal demasiado alta + cddigo de fallo tension de sefial contra alimentacion o a
o baja masa.
Pedal averiado
146 | Pedal de retorno: fallo en el T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de las Marcha bloqueada
interruptor, la posicion del + cddigo de fallo conexiones del interruptor o de la linea
interruptor de posicién cero no de sefal.
corresponde al valor de la senal o Pedal averiado
pedal del acelerador o de retorno
no admisible
147 | Pedal de retorno: fallo durante el T INF + cédigo de nodo + | Valor Teach fuera del rango permitido. Se indica fallo

Teach-In

cédigo de fallo
retorno.

Volver a efectuar Teach-In de pedal de
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148 | Pedal del freno: fallo de tension, T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de la Marcha bloqueada
tension de sefal demasiado alta + cddigo de fallo tension de senal contra alimentacién o a
o baja masa.
Pedal averiado
149 | Pedal del freno: fallo en T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas o cortocircuito de las Marcha bloqueada
interruptor, la posicion del + cddigo de fallo conexiones del interruptor o de la linea
interruptor de posicién cero o de de senfial.
final de carrera no corresponde al Pedal averiado
valor de la sefal; interruptor de
posicion cero o de final de carrera
no admisibles entre si
150 | Pedal del freno: fallo durante el T INF + cédigo de nodo + | Valor Teach fuera del rango permitido. Se indica fallo
Teach-In cédigo de fallo Volver a efectuar Teach-In del pedal de
freno
151 | Fallo del sensor de angulo de T ERR + cédigo de nodo | Sensor del angulo de direccién Soélo es posible una marcha
direccion + codigo de fallo averiado, rotura de lineas, cortocircuirto | lenta
152 | Sensor de presion A: fallo de T ERR + cédigo de nodo | Sensor de presion proporciona valor no | Sélo se puede circular en
sefial + codigo de fallo valido servicio de emergencia
153 | Sensor de presién B: fallo de T ERR + cédigo de nodo | Sensor de presion proporciona valor no | Sélo se puede circular en
sefial + codigo de fallo valido servicio de emergencia
154 | Sensor de velocidad izquierdo: T ERR + cddigo de nodo | El sensor de velocidad de la rueda Sélo se puede circular en
fallo de sefal + codigo de fallo izquierda proporciona una senal no servicio de emergencia
valida o falla una sefal de ajuste de
fase. Rotura de lineas o sensor averiado
155 | Sensor de velocidad derecho: T ERR + cddigo de nodo | El sensor de velocidad de la rueda Sélo se puede circular en

fallo de senal

+ codigo de fallo

derecha proporciona una sefial no
valida o falla una sefal de ajuste de
fase. Rotura de lineas o sensor averiado

servicio de emergencia
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156 | Sensores de velocidad: la T INF + codigo de nodo + | El vehiculo circula demasiado rapido; Se indica fallo
velocidad medida es mayor que cédigo de fallo los sensores suministran demasiados
la velocidad maxima permitida impulsos

157 | Activacion de modulacion de T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Marcha bloqueada
duracion de impulsos (PWM) de + codigo de fallo alimentacién o a masa
valvula "bomba de marcha hacia
delante": error en la activacion

158 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Marcha bloqueada
duracién de impulsos (PWM) de + cddigo de fallo alimentaciéon o a masa
valvula "bomba de marcha hacia
atras": error en la activacion

159 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + codigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
valvula "descenso": error en la
activacion

160 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + codigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
valvula "elevacion": error en la
activacion

161 | Activacion de modulacion de T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + cddigo de fallo alimentaciéon o a masa bloqueadas
valvula "inclinacion hacia
delante": error en la activacion

162 | Activacion de modulacion de T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo

duracién de impulsos (PWM) de
valvula "inclinacion hacia atras":
error en la activacion

+ cddigo de fallo

alimentacion o a masa

bloqueadas
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163 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + cddigo de fallo alimentacién o0 a masa bloqueadas
valvula "ZH1 hacia delante
(desplazamiento lateral)": error
en la activacion

164 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracion de impulsos (PWM) de + codigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
valvula "ZH1 hacia atras
(desplazamiento lateral)": error
en la activacion

165 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + codigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
valvula "ZH2 hacia delante": error
en la activacion

166 | Activacion de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
duracién de impulsos (PWM) de + cddigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
valvula "ZH2 hacia atras": error
en la activacion

167 | Activacion de modulaciéon de T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Comunicar fallo
duracién de impulsos (PWM) de + cddigo de fallo alimentaciéon o a masa
valvula "retardadora" :error en la
activacion

168 | Fallo general de modulacion de T ERR + cédigo de nodo | Fallo de parametros Marcha bloqueada
duracién de impulsos (PWM) + codigo de fallo

169 | Valvula de liberacion de T ERR + cédigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Se indica fallo
funciones de trabajo: error en la + codigo de fallo alimentacién o a masa
activacion

170 | Valvula de liberacion de funcion T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Marcha bloqueada

de marcha: error en la activacion

+ cddigo de fallo

alimentacion o a masa
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171 | Valvula de freno de T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Se indica fallo
estacionamiento: error en la + cddigo de fallo alimentacién o a masa
activacion
172 | EEPROM: fallo durante la lectura T ERR + cédigo de nodo | Fallo en al menos un grupo EEPROM. | Se indica fallo
+ codigo de fallo Posiblemente EEPROM defectuoso
173 | Interruptor de recuperacion: T ERR + cédigo de nodo | No se ha cambiado el interruptor de Marcha bloqueada
funcién de recuperacién todavia + cddigo de fallo recuperacion para el funcionamiento
activa normal
174 | Sensores de velocidad: valores T ERR + cadigo de nodo | Sensor averiado Solo se puede circular en
incorrectos del sensor izquierdo o + codigo de fallo servicio de emergencia
derecho
175 | Valvula de conmutacion ZH2 / T ERR + cddigo de nodo | Rotura de lineas, cortocircuito contra Funciones de trabajo
ZH3: error en la activacion + cddigo de fallo alimentacién o a masa bloqueadas
176 | Motor diesel: fallo en el régimen ECU ERR + cédigo de nodo | ECU comunica régimen real no valido Se indica fallo
real + cddigo de fallo
177 | Motor diesel: error en la ECU ERR + cédigo de nodo | ECU comunica temperatura del agua de | Se indica fallo
temperatura del agua de + cddigo de fallo refrigeracion no valida
refrigeracion
178 | Tipo de motor no ajustado T INF + cédigo de nodo + | No se ha configurado ningun parametro | Se indica fallo
cédigo de fallo de servicio para el tipo de motor.
Configurar motor
179 | Comunicacion con ECU averiada T ERR + cédigo de nodo | CAN-Bus hacia ECU averiado, Marcha bloqueada
+ cddigo de fallo ECU defectuoso
180 | Autotest: el freno de T ERR + cddigo de nodo | Freno de estacionamiento o valvula Marcha bloqueada

estacionamiento no agarra

+ cddigo de fallo

averiados
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181 | Autotest: al menos un sensor de T ERR + cédigo de nodo | Sensor de presion averiado Marcha bloqueada
presion proporciona un valor de + cddigo de fallo
sefal no valido

182 | Autotest: la presion de T ERR + cédigo de nodo | Fallo en la bomba de alimentacion; Marcha bloqueada
alimentacién medida no se + cddigo de fallo fallo en el sistema hidraulico
encuentra en el rango valido

183 | Autotest: la valvula de liberacion T ERR + cddigo de nodo | Valvula de liberacion averiada Marcha bloqueada
de la bomba de marcha se atasca + codigo de fallo
cuando esta abierta

184 | Autotest: la valvula de liberacion T ERR + cddigo de nodo | Valvula de liberacion averiada Marcha bloqueada
de la bomba de marcha se atasca + cddigo de fallo
cuando esta cerrada

185 | Autotest: sensores de presion T ERR + cddigo de nodo | Los sensores de presion estan Marcha bloqueada
equivocados + codigo de fallo colocados equivocadamente o el

enchufe de conexidn esta intercambiado

186 | Autotest: el autotest ha sido T INF + cédigo de nodo + | Régimen del motor demasiado bajo, Marcha bloqueada
interrumpido durante la ejecucion codigo de fallo interruptor del asiento no accionado

187 | Temperatura del aceite: fuera del T ERR + cédigo de nodo | Sensor de temperatura del aceite El ventilador de
rango valido + cddigo de fallo averiado; refrigeracion se acelera

cortocircuito o rotura de lineas

188 | Sensor del depésito: fuera del T ERR + cédigo de nodo | Sensor del depdsito averiado; Se indica fallo
rango valido + codigo de fallo cortocircuito o rotura de lineas

189 | Sensor de altura de elevacion: T ERR + cédigo de nodo | Sensor de altura de elevacion averiado; | Se indica fallo
fallo de senal + cddigo de fallo cortocircuito o rotura de lineas

190 | Sensor de angulo de inclinacién: T ERR + cédigo de nodo | Sensor del angulo de inclinacién Se indica fallo

fallo de senal

+ cddigo de fallo

averiado;
cortocircuito o rotura de lineas
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191 | Motor de combustion: T INF + cédigo de nodo + | Fallo en el motor o en el circuito de agua | Se indica el fallo (LED en el
temperatura de agua de cédigo de fallo de refrigeracion display, entrada del registro
refrigeracion demasiado elevada de mensajes del sistema)
192 | Sensor del desplazador lateral: T INF + cédigo de nodo + | Valor Teach fuera del rango permitido Se indica fallo
fallo durante el Teach-In codigo de fallo
193 | La proteccién "Antistall" para evi- T INF + cédigo de nodo + | Las funciones de trabajo solicitadas car- | Funciones de trabajo
tar el calado del motor esta cédigo de fallo gan demasiado el motor, el régimen del | bloqueadas
activada motor desciende, por lo que el motor po-
dria apagarse
194 | Valor del sensor "Desplazador lat- T ERR + cédigo de nodo | Sensor "Desplazador lateral central" Marcha bloqueada
eral central" no admisible + cddigo de fallo esta averiado, cortocircuito o rotura de
lineas
201 | Sensor 6ptico defectuoso F-AC Sensor
202 | Demasiados puntos de referencia HHV Teach-in erréneo
durante el Teach-in
203 | Evaluacién del sensor no es HHV Sensor
congruente
204 | Fallo durante la lectura del HHV Mando Todos los ajustes fueron
EEPROM puestos a valores estandar.
205 | Ningun Multipiloto en la maquina HHV Ningun Multipiloto
240 | Proceso interno falla HHV
250 | Ningun valor real de altura al en- HHV La altura no es valida para

trar la orden

el nivel de almacén
introducido




JUNGHEINRICH Mensajes del sistema 04.09 34 ®
Error Descripcion Componentes | Texto de mensaje Causa / medidas Efectos

252 | Entrada de datos erronea HHV

253 | Campo giratorio incongruente, HHV Mando Ninguna, desconectar y volver a conec- | El contactor principal se
grupo de traccion sobrecargado, tar la maquina abre
carga demasiado elevada en las
subidas

254 | Pirateria del diagndstico Judit Box ninguno Establecer autorizacién No es posible el diagnéstico
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Componentes
A C=064 Indicacién/manejo (LISA / JULIA)
C =065 Indicacién/manejo (Else-Check)
C =066 Indicacion/manejo (CANCode)
C =067 Indicacién (CANDis)
C =068 Indicacién/manejo (ordenador de a bordo)
C=3 Display confort [CANopen]
C Canion (Atlas Copco) [CANopen]
C=1 - Maestro
C=11 - Esclavo
E C=8 Caja de distribucion eléctrica (E-Box) / esclavo
ECU - Engine Control Unit (ECU) = Unidad de control del motor para
motor de combustion
F C=016 Marcha (MP1510C / AS2405F / AS2409K / AS2412F)
C=016 Marcha 1 (MP1514F / AS4814Fplus)
C=017 Marcha 2 (MP1514F / AS4814Fplus)
F-AC C=016 Marcha (AS4812/14F)
C=8 ACS Traction (Atlas Copco AC 8011/18, Inmotion) [CANopen]
FS C =096 CAN-Bus-conmutador de la marcha
H C=032 Elevacion (MP1514H / AS4814Hplus)
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H-AC C=032 Elevacion (AS4814H)
C=7 ACS Pump (Atlas Copco AC 8011/18, Inmotion) [CANopen]
HHV C=128 Preselector de altura de elevacion
I c=21 I/O-Board 1 [CANopen]
C=22 I/O-Board 2 [CANopen]
C=23 I/O-Board 3 [CANopen]
C=24 I/O-Board 4 [CANopen]
12 C =146 Interfaz 2
C =155 Interfaz 21
C =156 Interfaz 71
13 C =147 Interfaz 3
14 C =148 Interfaz 4 = Freno_ MFC
15 C =149 Interfaz 5
16 C=150 Interfaz 6 = MFC_Prop
17 C=151 Interfaz 7
18 C=152 Interfaz 8 = MFC_Option
ISM C =069 Maodulo de acceso ISM
C=29 Modulo de acceso ISM [CANopen]
C =070 Grabadora de datos ISM
c=071 Maodulo de radiofrecuencia ISM
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L C =048 Direcciéon (MP1502L / PM2402L / AS4803L)
C =048 Direccion 1 (AS4803L)
C =049 Direccion 2 (AS4803L)
C =050 Direccién 3 (AS4803L)
C=4 Ordenador de direcciéon [CANopen]
M C =096 Piloto multiple / piloto maestro
C=2 Piloto multiple / piloto individual [CANopen]
MFH C =096 Palanca multifuncional (ETR)
C=3 Reposabrazos Pluto con display y teclado
C=112 Piloto individual / palanca manual
C=1 Transmission Control Unit (TCU) = Control del vehiculo / maestro

Transmisor del valor tedrico de la marcha: potenciometro de marcha, pedal del acelerador
Transmisor de valores reales de direccion: potencidometro de direccion, interruptor de proximidad (en la rueda dirigida)

iSOLO en la 12 generacion!
Cada 100 mensajes vienen de la interfaz y corresponden al mensaje 1- xx -99
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[ Parainformaciones detalladas sobre los avisos de advertencia y de informacion véase el correspondiente manual de instrucciones.

Avisos de advertencia / info.

INFO 01 INTERRUP. ASIENTO ABIERTO

INFO 02 SENTIDO MARCHA FALTA

INFO 03 LIBERACION MARCHA FALTA

INFO 04 VALOR PRESCRITO FALTA

INFO 05 DESCONEX. ELEV.

INFO 06 H.MUERTO ABIERTO

INFO 07 ARRANQUE ERRONEO

INFO 08 FRENO DE MANO

INFO 09 MARCHA LENTA

INFO 10 TEMP_MOTOR_MARCHA

INFO 11 TEMP_MOTOR_ELEVACION

INFO12  [TEMP_MOTOR_DIRECCION

INFO 13 ESCOBILLAS_ MOTOR_MARCHA

INFO 14 ESCOBILLAS_MOTOR_ELEVACION

INFO 15 ESCOBILLAS_MOTOR_DIRECCION

INFO 16 DESC. CORR. MARCHA

INFO 17 DESC. FINAL ELEV.

INFO 18 ALTURA_SEGURIDAD

INFO 19 BARRERA_ABIERTA

INFO 20 MODO OP. PASILLO

INFO 21 DIREC. EMERGENCIA

INFO 22 FALTA_DIRECCION

INFO 23 MODO_DIAGNOSTICO

INFO 24 DESCON._TENSION

INFO 25 TEMP_MARCHA

INFO 26 TEMP_ELEVACION

INFO 27 TEMP_DIRECCION

INFO 28 RESERVA_1

INFO 29 INDICACION ACTIVA SENAL ACUSTICA EXT.
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INFO 30 DOBLE PEDAL AMBOS ACTIVADOS

INFO 31 FALTA POSICION DE REPOSO

INFO 32 FALTA REF. DE EMPUJE AL CONECTAR

INFO 33 SOLO POSIBLE MARCHA LENTA POR NO
ESTAR BLOQUEADA LA BATERIA

INFO 34 SOLO POSIBLE MARCHA LENTA DEBIDO A
INFO DE MANDO DE DIRECCION

INFO 35 SUBTENSION MARCHA

INFO 36 SUBTENSION ELEVACION

INFO 37 SUBTENSION DIRECCION

INFO 40 COMPROBAR SENSORES MOTOR

INFO 48 CHOQUE VERTICAL FUERZA 1

INFO 49 CHOQUE VERTICAL FUERZA 2

INFO 50 CHOQUE VERTICAL FUERZA 3

INFO 51 CHOQUE HORIZONTAL FUERZA 1

INFO 52 CHOQUE HORIZONTAL FUERZA 2

INFO 53 CHOQUE HORIZONTAL FUERZA 3

INFO 54 CONFIGURAR TIPO DE MAQUINA

INFO 55 TECLA DE MARCHA ATRAS TODAVIA
ACTIVADA

INFO 56 ERROR SENSOR DE ELEVACION LIBRE

INFO 73 COMPROBAR SALIDAS VALVULA

INFO 90 MARCHA CON FRENO DE MANO ACCIO-
NADO

INFO 96 FALTA POS. DE REPOSO DE ELEMENTOS
DE MANDO SISTEMA HIDRAULICO

INFO 97 ERROR DE MANEJO SISTEMA HIDRAULICO
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